Rotace s pevhou osou

Rotace s pevnou osou je specialnim pripadem obecného otaceni, a proto je toto otaceni
popsano i specidlnimi maticemi A a 8 definované vztahy (226) a (235).

Specialnost matic spociva v tom, ze maji jednoduchy tvar - viz definice matice A pomoci
vztahu (242). Matice obsahuje fadu konstantnich prvkl (nuly a jednicky) pravé proto, Ze popisuje
specialné zvolenou rotaci tuhého télesa.

Budeme-li uvazovat rotaci kolem osy z, tj. kolem pfimky se smérovym vektorem e, , bude mit
matice A tvar

cosg  sng 0
A=|-dng cosg 0], (242)
0 o1
nebot otaceni Ize popsat funkci #(t).
S wvyuzitim vztahu 236) mlzZeme matici 8 psat ve tvaru
—sing cosg 0 feosg —sing 0 o1 0
f=g|-cosg -sing Of|sng cosg O|=g¢|-1 0 0], odkud na zdkladé vztahu (238) vyplyva
0 o ol o o1 0 00
G=(0,0,). (243)

Tento tvar vektoru Uhlové rychlosti je z fyzikalniho hlediska v poradku: vektor £3 ma velikost
i smér, které odpovidaji skute¢nosti. Velikost vektoru i je ti=# a jeho smér je totozny s osou z (tj.
s tou osou, kolem které se tuhé téleso otaci).
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