Zakladni pristupy mechaniky

Mechanika pri matematicko - fyzikalnim popisu jev( a déjl, kterymi se zabyva, uplatiuje dva
zakladni pfistupy:

1. vektorova mechanika - vyucuje se na zakladnich skolach a strednich Skolach a pfi
tomto popisu se vyuzivaji vektory, s nimiz pracoval uz Newton, ackoliv nebyly tehdy
popsany matematicky;

2. analytickd mechanika - zakladnimi velicinami, kterymi se mechanika popisuje, jsou
prace, kineticka energie, ...obecné tedy skalary. Pohybové rovnice ziskame
derivovanim skalard podle vhodnych souradnic. Tento pristup uplatrovali Leibnitz,

Euler, Lagrange (Lagrangelv formalismus), Hamilton (Hamiltonlv formalismus) a dalsi.

© Encyklopedie Fyziky (http://fyzika.jreichl.com); Jaroslav Reichl, Martin VsetiCcka
Licence http://creativecommons.org/licenses/by-nc-nd/3.0/ zakazuje upravy a komeréni distribuci.


http://fyzika.jreichl.com/main.article/view/3-uvod-do-kinematiky
http://fyzika.jreichl.com/main.article/view/26-sila-a-jeji-ucinky-na-teleso
http://fyzika.jreichl.com/main.article/view/137-fyzikalni-veliciny-a-jejich-jednotky
http://fyzika.jreichl.com/main.article/view/46-mechanicka-prace
http://fyzika.jreichl.com/main.article/view/47-kineticka-energie
http://fyzika.jreichl.com/main.article/view/9-souvislost-trajektorie-a-souradnice
http://fyzika.jreichl.com/main.article/view/1226-lagrangeuv-formalismus
http://fyzika.jreichl.com/main.article/view/1256-hamiltonuv-formalismus
http://creativecommons.org/licenses/by-nc-nd/3.0/

