Uvodni tvahy

Podle druhého Newtonova zakona Ize psat

kde F predstavuje vtisténou silu (pravou silu).
Sily definované vztahem (1) se vétSinou nazyvaiji inercialni sily.

Touto silou miize byt:
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1. sila gravitacni popisujici homogenni gravitacni pole: F, =G

-

2. sila elektrostatické popisujici homogenni elektrostatické pole: % =gE;
3. sila magnetické popisujici homogenni magnetické pole: ¥, = gvxE;
4. sila modelujici tfeni: & = —awv;

5 ..
V rovnici (1) zatim neni Zadna omezujici podminka, a proto ji feSime obecné v E*.
Nezndmymi jsou slozky polohového vektoru zavislé na ¢ase, tj. * (£l = {x (£), # (£1. ()] |

Gravitacni sila popisuje volny pad. Pokud pfidame vhodnou vazbu, ziskame popis napf.
matematického kyvadla. Hmotny bod se uz nebude pohybovat po trajektorii ve tvaru Usecky, ale
jeho pohyb bude néjak omezen - v tomto pripadé na ¢ast kruznice.

Priklad: Matematické kyvadlo
Na obr. 5 je zobrazeno matematické kyvadlo. Na hmotny bod plsobi gravita¢ni sila Fg Podminka,

ktera omezi pohyb hmotného bodu tak, aby pohyb odpovidal pohybu matematického kyvadla, je:
hmotny bod ma konstantni vzdalenost od mista upevnéni zavésu délky a. Tedy vazba #(x. r.z) je
@lnpz)=r +pi+zi-a" =0,

Obr. 5 Obr. 6

Priklad: Naklonéna rovina
Pohyb télesa po naklonéné roviné je zplsoben také gravitac¢ni silou (viz obr. 6). Omezeni pouze na
trajektorii ve tvaru Usecky po naklonéné roving, Ize provést zavedenim vazby #(x,z)=z-xtga=0,

Obecné Ize kazdou plochu popsat implicitni funkci @(x, ».z)= -;v{;)= 0. Tato rovnice plochy pak
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predstavuje vazbu systému, kterd mze byt zavisla na rlznych parametrech.
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