Druhy a charakteristika vazeb

Télesa jsou ulozena (a tedy i zatézujici sily na né plsobi) v prostoru. S dostate¢nou presnosti Ize
fadu Gloh a konkrétnich situaci resit v roviné. V roviné se téleso mlze pohybovat ve dvou
nezavislych smérech a mlze se navic otacet kolem libovolného bodu. Ma tedy tfi stupné volnosti.

Pokud si predstavime na vodorovném stole, po kterém se bude pohybovat malé auticko,
nakreslenou kartézskou soustavu souradnic Oxy, mGzeme libovolny pohyb auti¢ka slozit ze tri
nezavislych pohybd: pohyb podél osy x, pohyb podél osy y a otoceni (rotace) kolem libovolného
bodu na stole (tj. v roving). Mdme tedy trfi rizné ,.zplsoby pohybu*, tj. tfi stupné volnosti auticka.

Vazby (resp. vazbové sily) zavadime proto, abychom télesu jednotlivé stupné volnosti odebrali
a tak jsme toto téleso znehybnili. Existuji tfi zakladni typy vazeb, které jsou realizované tfemi typy
podpor:
1. posuvna podpora (viz obr. 123) - znemoznhuje télesu pohyb pouze v jednom sméru, a
to ve sméru, ktery je kolmy ke stykovym plochdm podpory. Télesu proto odebira jeden
stupen volnosti. Vazbova sila plsobi v této podpore vzdy kolmo ke stykovym plochdm
podpory. Z hlediska vypoctd resime problém s jednou nezndmou: velikosti vazbové sily
(ktera pUsobi kolmo ke stykovym plocham podpory).
Tato podpora je tedy nejjednodussi na feSeni - hledame pouze velikost vazbové sily, o které
vime, ze je vzdy kolma ke stykovym plocham podpory.

N&zev podpory je zvolen zamérné: téleso se v tomto pripadé mize pohybovat posuvnym
pohybem.

2. rotacni podpora (viz obr. 124) - znemoznuje télesu posuvny pohyb v roviné, tj. odebira
télesu dva stupné volnosti. Pfi feseni Uloh predstavuje rotacni podpora dvé neznamé:
slozky vazbové sily, ktera plsobi v této podpore obecnym smérem.

Pfi vypocCtech se tedy tato podpora od posuvné podpory lisi tim, ze v pfipadné rotacni podpory
nezname smér vazbové sily. Proto je nutné provést rozklad sily vazby do dvou (v nejjednodussim
pripadé) kolmych smérl a hledat tyto dvé slozky. Vyslednou vazbovou silu najdeme pak snadno
tak, ze provedeme skladani sil (tj. skladani dvou nalezenych slozek vazbové sily).

Rotacni podpora je nazvana takto cilené - téleso mlze v tomto pripadé pouze rotovat.

Prikladem tohoto typu podpory je paka - jak jednozvratna paka, tak i dvojzvratna paka.
Tento typ vazby se nékdy také nazyva kloubové spojeni.

3. vetknuta podpora (viz obr. 125) - znemoznuje télesu posuvny pohyb i rotaci, takze
télesu odebira tfi stupné volnosti. Pfi feSeni Uloh tato podpora predstavuje tfi neznamé:
dvé slozky vazbové sily a tzv. moment vetknuti.

Vzhledem k tomu, Ze se u vetknuté podpory vySetfuji dvé slozky vazbové sily a navic i moment
vetknuti, velmi ¢asto se misto o vazbovych silach u této podpory hovofi o vazbovych dcincich. Tim
je zahrnut i moment vetknuti.

4. prutova podpora (viz obr. 126) - jedna se o zvlastni pfipad rotacni vazby: kazdy prut
odebira télesu jeden stupen volnosti. Pfi feSeni Uloh kazdy prut predstavuje jednu
neznamou: velikost sily, kterad ptsobi ve sméru tohoto prutu.
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Na obr. 123 a obr. 124 jsou zobrazeny vzdy dvé podpory daného typu. V praxi (i v Ulohach) Ize
pochopitelné jeden nosnik usadit na dva rézné typy podpor.
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